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1. Цель освоения дисциплины 

 

Формирование профильных компетенций обучающихся, необходимых для 

осуществления профессиональной деятельности в сфере общего образования в соответствии 

с требованиями федерального государственного образовательного стандарта в предметной 

области «Технология» в процессе изучения робототехнических систем в быту. 

 

2. Место дисциплины в структуре ОПОП 

 

Дисциплина «Робототехнические системы в быту» относится к вариативной части 

блока дисциплин. 

 

Для освоения дисциплины «Робототехнические системы в быту» обучающиеся 

используют знания, умения, способы деятельности и установки, сформированные в ходе 

изучения дисциплин «Графика», «Дискретная математика», «ИКТ и медиаинформационная 

грамотность», «Информационные системы», «История науки и техники», «Математика», 

«Машиностроительное черчение», «Методика обучения информатике», «Основы 

материаловедения», «Основы стандартизации, метрологии и сертификации», «Основы 

цифровой экономики», «Программирование», «Современные языки программирования», 

«Техническая эстетика и дизайн», «Технологии обработки конструкционных материалов», 

«Философия», «3D-моделирование и печать», «Введение в информатику», «Веб-дизайн и 

разработка интернет-приложений», «Компьютерная графика и мультимедиа технологии», 

«Компьютерные сети», «Образовательная робототехника», «Обустройство и дизайн дома», 

«Технологический практикум по обработке конструкционных материалов», 

«Технологический практикум по обработке тканей и пищевых продуктов», прохождения 

практик «Производственная (исследовательская) практика», «Учебная (производственно-

технологическая) практика», «Учебная (технологическая) практика». 

 Освоение данной дисциплины является необходимой основой для последующего 

изучения дисциплин «Методика обучения информатике», «Основы искусственного 

интеллекта», «Основы исследований в технологическом образовании», «Основы творческо-

конструкторской деятельности», «Теоретические основы информатики», «Технологические и 

транспортные машины», «3D-моделирование и прототипирование в технологическом 

образовании», «Декоративно-оформительское искусство», «Информационные технологии в 

управлении образованием», «Практикум решения задач по информатике», «Ремонт и 

эксплуатация дома», «Экологические основы производства и защита окружающей среды», 

прохождения практик «Научно-исследовательская работа», «Производственная 

(педагогическая) практика (Информатика)», «Производственная (педагогическая) практика 

(Технология)», «Производственная (преддипломная) практика». 

 

3. Планируемые результаты обучения 

 

В результате освоения дисциплины выпускник должен обладать следующими 

компетенциями: 

 

 – способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, применять 

системный подход для решения поставленных задач (УК-1); 

 

 – способен применять предметные знания в образовательном процессе (ПК-3). 

 

В результате изучения дисциплины обучающийся должен: 

 

знать 
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 – историю и основные понятия робототехники, разновидности роботов; 

 – основную классификацию и типы бытовых роботов и робототехнических систем; 

 – основные составляющие конструкторов Lego, правила работы с ними; 

 – суть и основы образовательной робототехники; 

 

уметь 

 – классифицировать бытовые роботы по сферам применения; 

 – классифицировать датчики и элементы системы "умный дом"; 

 – конструировать и програмировать роботов на основе робоконструкторов Lego; 

 – конструировать и настраивать простейшего бытового робота из деталей 

робоконструкторов; 

 

владеть 

 – корректными правилами поведения и ТБ при работе с робоконструкторами и 

компьюерами для настройки роботов; 

 – основами настройки и использования бытовых роботов и систем "умного дома"; 

 – опытом конструирования, програмирования и настройки роботов конструктора 

Lego; 

 – опытом програмирования и использования простейшего бытового робота из 

робоконструкторов. 

 

 

4. Объѐмдисциплиныивидыучебнойработы 

 

Вид учебной работы 
Всего 

часов 

Семестры 

7 

Аудиторные занятия (всего) 28 28 

В том числе:   

Лекции (Л) 10 10 

Практические занятия (ПЗ) 18 18 

Лабораторные работы (ЛР) – – 

Самостоятельная работа 40 40 

Контроль 4 4 

Вид промежуточной аттестации  ЗЧО 

Общая трудоемкость  часы 

зачѐтные единицы 

72 72 

2 2 

 

5.Содержание дисциплины 

5.1. Содержание разделов дисциплины 

 

№ 

п/п 

Наименование 

разделадисциплины 

Содержание раздела дисциплины 

1 Введение в робототехнику Робототехника. История робототехники. Основные 

определения. Законы робототехники: три основных и 

дополнительный "нулевой" закон. Манипуляционные 

системы. Классификация роботов по сферам 

применения: промышленная, экстремальная, военная. 

Роботы в быту. Роботы-игрушки. Участие роботов в 

социальных проектах. Конструкторы для создания 

роботов. Правила поведения и ТБ в кабинете 

информатики и при работе с конструкторами. ТБ при 

работе с деталями. Правила сборки комплектов 
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конструктора. ТБ при работе с компьютером. 

2 Бытовые роботы, "умный 

дом" 

Классификация бытовых роботов, их типы. Роботы 

пылесосы, роботы газонокосилки, роботы мойщики 

окон, роботы чистильщики бассейнов, снегоуборочные 

роботы. Предназначение бытовых роботов и принцип 

их действия. Основные системы «умного дома». 

Основные датчики системы "умный дом" и параметры 

их настроек. Умная штора, электронный ключ, 

програмируемый свет, вентиляция и 

кондиционирование, датчики движения, электронные 

измерители, самописцы, автоответчики, парктроники, 

електроконтроллеры. 

3 Робоконструкторы Lego Конструирование и программирование конструкторов 

Lego. Правила работы с конструктором Lego. Серия 

Lego Education: Lego WeDo и Lego Mindstorms. 

Основные детали. Спецификация. Знакомство с NXT. 

Кнопки управления. Сбор непрограммируемых 

моделей. Передача и запуск программы. Составление 

простейшей программы по шаблону. Понятие модели 

и моделирования. Понятия "Алгоритм", "Исполнитель 

алгоритма", "Система команд исполнителя". Среда 

программирования NXT, основные блоки. Запись 

программы и запуск на выполнение. Установка 

программного обеспечения. Системные требования. 

Конструкторы LEGO Mindstorms EV3, ресурсный 

набор. Основные детали конструктора. 

Микропроцессор EV3. Сервомоторы. Датчики. 

Подключение сервомоторов и датчиков. Меню. 

Программирование. Выгрузка и загрузка. Интерфейс. 

Самоучитель. Мой портал. Панель инструментов. 

Палитра команд. Рабочее поле. Окно подсказок. 

Панель конфигурации. Пульт управления роботом. 

Первые простые программы. Передача и запуск 

программ. Тестирование робота. Дистанционное 

управление роботом. Соединение с роботом 

различными способами. Циклы и ветвления при 

программировании роботов. 

4 Прикладная робототехника 

в образовательном процессе 

Образовательная робототехника. Прикладная 

робототехника в образовательном процессе Испытание 

роботов. Движение, повороты и развороты. 

Воспроизведение звуков и управление звуком. 

Движение робота с ультразвуковым датчиком и 

датчиком касания. Обнаружение роботом черной 

линии и движение вдоль черной линии. 

Конструирование моделей роботов. Конструирование 

бытового робота Сборка из деталей LEGO и Lego 

Mindstorms бытового робота. Роботы-исследователи. 

Программирование. Программирование бытового 

робота. Промышленный дизайн и техническая 

эстетика в оформлении моделей роботов. Создание и 

программирование робота для соревнования 

"Кегельринг". Выставка роботов. Соревнование 
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роботов. 

 

5.2. Количество часов и виды учебных занятий по разделам дисциплины 

 

№ 

п/п 

Наименование раздела 

дисциплины 

Лекц. Практ. 

зан. 

Лаб. 

зан. 

СРС Всего 

1 Введение в робототехнику 2 4 – 10 16 

2 Бытовые роботы, "умный дом" 3 5 – 10 18 

3 Робоконструкторы Lego 2 4 – 10 16 

4 Прикладная робототехника в 

образовательном процессе 

3 5 – 10 18 

 

 

6. Перечень основной и дополнительной учебной литературы 

6.1. Основная литература 

 

 1. Никитина Т.В. Образовательная робототехника как направление инженерно-

технического творчества школьников [Электронный ресурс]: учебное пособие/ Никитина 

Т.В.— Электрон. текстовые данные.— Челябинск: Челябинский государственный 

педагогический университет, 2014.— 171 c.— Режим доступа: 

http://www.iprbookshop.ru/31920.— ЭБС «IPRbooks», по паролю. 

 2. Пономарева Ю.С. Практикум по основам робототехники. Задачи для Lego 

mindstorms nxt и ev3 [Электронный ресурс]: учебно-методическое пособие/ Пономарева 

Ю.С., Шемелова Т.В.— Электрон. текстовые данные.— Волгоград: Волгоградский 

государственный социально-педагогический университет, 2016.— 36 c.— Режим доступа: 

http://www.iprbookshop.ru/54361.— ЭБС «IPRbooks». 

 3. Основы робототехники : учебное пособие / В. С. Глухов, А. А. Дикой, Р. А. 

Галустов, И. В. Дикая. — Армавир : Армавирский государственный педагогический 

университет, 2019. — 308 c. — Текст : электронный // Электронно-библиотечная система IPR 

BOOKS : [сайт]. — URL: https://www.iprbookshop.ru/82448.html (дата обращения: 10.01.2022). 

— Режим доступа: для авторизир. пользователей. 

 4. Киселѐв М.М. Робототехника в примерах и задачах : курс программирования 

механизмов и роботов / М. М. Киселѐв, М. М. Киселѐв. — Электрон.текстовые данные — М. 

: СОЛОН-ПРЕСС, 2017. — 136 c. — Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/80564.html. 

 

6.2. Дополнительная литература 

 

 1. Образовательная робототехника [Электронный ресурс]: учебно-методический 

комплекс дисциплины/ — Электрон. текстовые данные.— Челябинск: Челябинский 

государственный педагогический университет, 2014.— 32 c.— Режим доступа: 

http://www.iprbookshop.ru/31915.— ЭБС «IPRbooks», по паролю. 

 2. Родин Б.П. Механика робота [Электронный ресурс]: учебное пособие/ Родин Б.П.— 

Электрон. текстовые данные.— Саратов: Вузовское образование, 2013.— 56 c.— Режим 

доступа: http://www.iprbookshop.ru/18393.. 

 3. История и современность развития роботов : учебное пособие / В. С. Глухов, Р. А. 

Галустов, А. А. Дикой, И. В. Дикая. — Электрон.текстовые данные. — Армавир : 

Армавирский государственный педагогический университет, 2019. — 231 c. — Режим 

доступа: http://www.iprbookshop.ru/82445.html. 

 

7.Ресурсы Интернета 

 

Перечень ресурсов Интернета, необходимых для освоения дисциплины: 
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 1. Электронная библиотечная система IPRbooks (http://www.iprbookshop.ru). 

 2. Википедия – свободная энциклопедия (URL: http://ru.wikipedia.org). 

 

8. Информационные технологии и программное обеспечение 

 

Перечень информационных технологий, используемых при осуществлении 

образовательного процесса по дисциплине, включая перечень программного обеспечения и 

информационных справочных систем (при необходимости): 

 1. Офисный пакет (Microsoft Office или Open Office). 

 2. Конструктор виртуальных роботов Lego Digital Designer. 

 3. Среда программирования учебных роботов Lego EV3. 

 4. Среда программирования учебных роботов Lego Mindstorms NXT-G. 

 5. Интернет-браузер Google Chrome. 

 

9. Материально-техническая база 

 

Для проведения учебных занятий по дисциплине «Робототехнические системы в 

быту» необходимо следующее материально-техническое обеспечение: 

 1. Учебная аудитория с мультимедийной поддержкой для проведения лекционных 

занятий. 

 2. Комплекты программируемых роботов Lego Mindstorms, Lego EV3. 

 3. Лаборатория робототехники. 

 4. Аудитория для проведения самостоятельной работы студентов с доступом к сети 

Интернет. 

 5. Аудитории Технопарка универсальных педагогических компетенций ВГСПУ и 

педагогического Кванториума им. В.С. Ильина. 

 

10. Методические указания для обучающихся по освоению дисциплины 

 

 Дисциплина «Робототехнические системы в быту» относится к вариативной части 

блока дисциплин. Программой дисциплины предусмотрено чтение лекций и проведение 

практических занятий. Промежуточная аттестация проводится в форме аттестации с 

оценкой. 

 Лекционные занятия направлены на формирование глубоких, систематизированных 

знаний по разделам дисциплины. В ходе лекций преподаватель раскрывает основные, 

наиболее сложные понятия дисциплины, а также связанные с ними теоретические и 

практические проблемы, даѐт рекомендации по практическому освоению изучаемого 

материала. В целях качественного освоения лекционного материала обучающимся 

рекомендуется составлять конспекты лекций, использовать эти конспекты при подготовке к 

практическим занятиям, промежуточной и итоговой аттестации. 

 Практические занятия являются формой организации педагогического процесса, 

направленной на углубление научно-теоретических знаний и овладение методами работы, в 

процессе которых вырабатываются умения и навыки выполнения учебных действий в сфере 

изучаемой науки. Практические занятия предполагают детальное изучение обучающимися 

отдельных теоретических положений учебной дисциплины. В ходе практических занятий 

формируются умения и навыки практического применения теоретических знаний в 

конкретных ситуациях путем выполнения поставленных задач, развивается научное 

мышление и речь, осуществляется контроль учебных достижений обучающихся. 

 При подготовке к практическим занятиям необходимо ознакомиться с теоретическим 

материалом дисциплины по изучаемым темам – разобрать конспекты лекций, изучить 

литературу, рекомендованную преподавателем. Во время самого занятия рекомендуется 

активно участвовать в выполнении поставленных заданий, задавать вопросы, принимать 
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участие в дискуссиях, аккуратно и своевременно выполнять контрольные задания.  

 Контроль за качеством обучения и ходом освоения дисциплины осуществляется на 

основе рейтинговой системы текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации 

студентов. Рейтинговая система предполагает 100-балльную оценку успеваемости студента 

по учебной дисциплине в течение семестра, 60 из которых отводится на текущий контроль, а 

40 – на промежуточную аттестацию по дисциплине. Критериальная база рейтинговой 

оценки, типовые контрольные задания, а также методические материалы по их применению 

описаны в фонде оценочных средств по дисциплине, являющемся приложением к данной 

программе. 

 

11. Учебно-методическое обеспечение самостоятельной работы 

 

 Самостоятельная работа обучающихся является неотъемлемой частью процесса 

обучения в вузе. Правильная организация самостоятельной работы позволяет обучающимся 

развивать умения и навыки в усвоении и систематизации приобретаемых знаний, 

обеспечивает высокий уровень успеваемости в период обучения, способствует 

формированию навыков совершенствования профессионального мастерства. 

 Самостоятельная работа обучающихся во внеаудиторное время включает в себя 

подготовку к аудиторным занятиям, а также изучение отдельных тем, расширяющих и 

углубляющих представления обучающихся по разделам изучаемой дисциплины. Такая 

работа может предполагать проработку теоретического материала, работу с научной 

литературой, выполнение практических заданий, подготовку ко всем видам контрольных 

испытаний, выполнение творческих работ. 

 Учебно-методическое обеспечение для самостоятельной работы обучающихся по 

дисциплине представлено в рабочей программе и включает в себя: 

 – рекомендуемую основную и дополнительную литературу; 

 – информационно-справочные и образовательные ресурсы Интернета; 

 – оценочные средства для проведения текущего контроля и промежуточной 

аттестации по дисциплине. 

 Конкретные рекомендации по планированию и проведению самостоятельной работы 

по дисциплине «Робототехнические системы в быту» представлены в методических 

указаниях для обучающихся, а также в методических материалах фондов оценочных средств.  

 

12. Фонд оценочных средств 

 

Фонд оценочных средств, включающий перечень компетенций с указанием этапов их 

формирования, описание показателей и критериев оценивания компетенций на различных 

этапах их формирования, описание шкал оценивания, типовые контрольные задания и 

методические материалы является приложением к программе учебной дисциплины. 

 


